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© Vorrichtung zur Steuerung, Regelung und Kontrolle einer Laufbiidkamera 

© Vorrichtung zur Steuerung, Regelung und Kontrolle einer 
Laufbiidkamera mit einer kameraseitigen Steuer- und Erf as- 
sungaeinheit (2), die einerseits mit einer Funk-Sende-Emp- 
fangseinheit und andererseits mit mindostons ainem Kame- 
rafunktionen steuernden oder erf assendan Baualernent ver- 
bunden ist, und mindestens einer bedienerseitigen Kontroll- 
einhert (3 bis 8) zur Eingabe und zum Empfang von die 
Kamerafunktionen steuernden und erfassendan Steuer- und 
Kontrollsignalen (Figur 1). 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Steue- 
rung, Regelung und Kontrolle einer Laufbildkamera 
nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 5 

Zur Bedienung einer Laufbildkamera sind vor und 
wahrend der Aufhahme eine Vielzahl von Parametern 
einzusteilen und zu variieren, wie beispielsweise die 
Aufnahmefrequenz, die Sektorblendenoffnung, die Iris- 
blendendffnung, die Scharf e und Brennweite des Objek- io 
tivs. Einige dieser Parameter konnen durch Ablaufpro- 
gramme miteinander gekoppelt werden, um beispiels- 
weise trotz unterschiedlicher Beleuchtungsverhaltnisse 
wahrend eines Takes eine konstante Tiefenscharf e bei- 
zubehalten. Hierzu wird der zeitliche Verlauf der Ver- 15 
anderung sowohl der Aufnahmefrequenz als auch der 
Sektorenoffnung mittels eines Kamerakontrollgerates 
programmiert und kontrolliert Das Kamerakontrollge- 
rat kontrolliert daruber hinaus weitere Kamerafunktio- 
nen wie die Koordination der einzelnen Kameramoto- 20 
ren, die Einstellung der Filmende-Vorwarnung, die Ein- 
stellung fur den Ruckwartslauf und das Setzen von Zeit- 
codes und Userbits. 

Die Einstellung der Irisblendendffnung, der Scharfe 
und der Brennweite erfolgt an Objektivringen des Ka- 25 
meraobjektives. Zur einfacheren und zuveriassigeren 
Einstellung der Kameraobjektive werden dazu bevor- 
zugt Bedienelemente verwendet, die entweder an der 
Karnera selber angebracht oder als Fernbedienungen 
realisiert sind. 30 

Es ist weiterhin bekannt, in Horizontallage an einem 
Kameraobjektiv eine oder mehrere Motor- Antriebsein- 
heiten anzuordnen, die jeweils iiber ein Zahnritzel ein 
Drehmoment auf den Zahnkranz eines Objektivringes 
ubertragen und auf diese Weise eine Einstellung des 35 
Objektivringes zur Fokussierung sowie Einstellung der 
Irisblende und dem Zooms bewirken. 

Neben diesen Bedienungsaufgaben sind vor und wah- 
rend einer Filmaufnahme weitere Kontroll- und Proto- 
kollierungsaufgaben kamera- und aufhahmespezifischer 40 
Daten durchzufuhren wie Protokollierung der Aufnah- 
mesequenzen, Kameraeinstellungen, Bildfolgen, der be- 
lichteten Filmlangen einer Kamerakassette und dgL 
Diese Verwaltungsfunktionen werden von einer Viel- 
zahl verschiedener Personen wahrgenommen und an 45 
unterschiedlichen Orten durchgefuhrt Wahrend der 
Filmaufnahmen und nach AbschluB der Filmaufnahmen 
zur Filmbearbeitung werden die Daten gesammelt, be- 
arbeitet, wiederverwendet oder registriert Eine Viel- 
zahl dieser Daten wird fur Memory-Funktionen ver- 50 
wendet, um beispielsweise bestimmte Kameraeinstel- 
lungen zu wiederholen, Filmsequenzen zu uberarbeiten 
und dgL 

Die Verwaltung dieser Datenmengen ist zeitraubend 
und erfordert ein hohes MaB an Prazision ebenso wie 55 
die Einstellung der lauf enden Kamera vor einer Aufnah- 
me sowie die Erneuerung von Parametern wahrend ei- 
ner Aufnahme. Hierbei kommt es haufig zu Kollisionen 
der verschiedenen Bedienungspersonen sowie zu zeit- 
raubenden Wiederholungen, Neueinstellungen und Ver- 60 
anderungen der Aumahmeparameter und Kameraein- 
stellungen. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine Vor- 
richtung der eingangs genannten Gattung zu schaffen, 
die eine universelle, storungssichere, netzwerksfahige 65 
Fernbedienung einer laufenden Kamera, deren An- 
steuerung von verschiedenen Orten und eine Vereinf a- 
chung der Verwaltungsfunktionen enndglicht sowie ei- 



nen beliebigen Ortswechsel der Bedienungspersonen 
gestattet 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die 
Merkmale des Anspruchs 1 gelost. 

Die erfindungsgemaBe Losung schafft eine universel- 
le, einfache, storungssichere, ortsunabhangige und netz- 
werksfahige Fernbedienung, ohne daB eine Kabelver- 
bindung zur Laufbildkamera erforderlich ist Die An- 
steuerung der Laufbildkamera sowie die Wahrnehmung 
der Verwaltungsfunktionen durch Protokollierung auf- 
nahme- und kameraspezifischer Daten kann von belie- 
bigen Stellen erfolgen und auch ein Ortswechsel wah- 
rend der Steuer- und Oberwachungstatigkeit ist pro- 
blernlos moglich. Daruber hinaus konnen eine zeitlich 
prazise Kopplung von Kamera-Rampenfunktionen mit 
der VersteLlung der Objektiveinstellung durchgefuhrt 
und Memory-Funktionen erfullt werden. 

Durch die erfindungsgemaBe Losung ist auch eine 
Kopplung verschiedener Laufbildkarneras beispielswei- 
se zur Protokollierung von aufnahme- und kameraspe- 
zifischen Daten uber ein Netzwerk moglich, so daB ein 
Datenverlust vermieden, die Filmbearbeitung erleich- 
tert und die Reproduktion bestimmter Kameraeinstel- 
lungen und Aufnahmesituationen ermoglicht wird. 

Dabei laBt sich die erfindungsgemaBe Losung auch 
mit vorhandenen Kabel-Fembedienungseinheiten kop- 
pein, so daB die Kompatibilitat mit vorhandenem Gerat 
gesichert ist Dabei ist die Datensicherheit ebenso ge- 
wahrleistet wie die Storunanfalligkeit und eine benut- 
zerspezifische Hierarchie, bei der den Benutzern be- 
stimmte Prioritatsrechte zugeordnet werden, die im Fal- 
le kollidierender Daten eine Datenauswahl nach Priori- 
tatsrechten sicherstelit 

Vorteilhafte Ausgestaltungen der erfindungsgema- 
Ben Losung sind den Merkmalen der Unteransprtiche 
zu entnehmen. 

Anhand von in der Zeichnung dargestellten Ausfuh- 
rungsbeispielen soil der der Erfindung zugrundeliegen- 
de Gedanke naher erlautert werden. Es zeigen: 

Fig. 1 — ein schematisches Blockschaltbild einer 
Laufbildkamera mit mehreren Fernbedienungs- und 
Aufzeichnungsmodulen; 

Fig. 2 — ein schematisches Blockschaltbild einer 
Laufbildkamera mit drei Funk-Fernbedienungsmodulen 
und einer Kabel-Handbedienungseinheit; 

Fig. 3 — ein Netzwerksaufbau mit zwei Mikrocom- 
putern und einem Fileserver, die uber einen Zugriffs- 
Transceiver miteinander verbunden sind; 

Fig. 4 — einen schematischen Netzwerksaufbau mit 
jeweils einer Arbeitsstation, die uber jeweils einen Mi- 
krowellen-Transceiver mit einem Netzwerk verbunden 
sind; 

Fig. 5 — eine Draufsicht und Seitenansicht einer uni- 
verselien Motorsteuereinheit; 

Fig. 6 — eine Draufsicht und Seitenansicht einer be- 
dienerseitigen Funk-Steuereinheit; 

Fig. 7 — eine Draufsicht auf eine kombinierte Funk- 
Steuereinheit; 

Fig. 8 — einen schematischen SignalfluBplan fur ein 
Kamera-Objektivsystem und 

Fig. 9 und 10 — eine schematische Darstellung der 
einzelnen Komponenten des Kamera-Objektivsystems 
gemaB Fig. 8. 

In den Fig. 1 und 2 ist schematisch ein Steuer-, Regel- 
und Oberwachungssystem fur eine Laufbildkamera dar- 
gestellt, das eine drahtlose Steuerung und Oberwa- 
chung samtlicher Kamerafunktionen ermoglicht Die 
Laufbildkamera 1 besteht aus einem Kameragehause 10 
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mit einem darin angeordneten Kamerawerk zum Trans- 
port des Laufbildfilms, einer rotierenden Blendenschei- 
be, Gehauseanschlfissen fur die Kamerakassette 11, das 
Kameraobjektiv 12 und den Kamerasucher 13 sowie 
einem Bedienfeld 18 zur Einstellung, Speicherung und 
zum Abmf verschiedener Kamerafunktionen. Auf zwei 
mit dem Kameragehause 10 verbundenen Irisstangen 19 
sind eine Fokus-Antriebseinheit 14, eine Zoom-An- 
triebseinheit 15 und eine Iris-Antriebseinheit 16 ange- 
ordnet, die beispielsweise entsprechend der Antriebs- 
einheit gemafi der DE 42 20 129 Al ausgebildet sind. 
Die Stromversorgung der Laufbildkamera 1 erfolgt 
durch einen Kamera-Akkumulator 17, der getrennt vom 
Kameragehause 10 oder in das Kameragehause 10 inte- 
griert angeordnet ist 

Die Steuer-, Regel- und Oberwachungseinheit der 
Laufbildkamera 1 ist fiber eine Verbindungsleitung 110 
mit einer kameraseitigen Steuer- und Erfassungseinheit 
2 verbunden, an die fiber Leitungen 140, 150 und 160 
auch die Fokus-Antriebseinheit 14, die Zoom-Antriebs- 
einheit 115 und die Iris-Antriebseinheit 16 angeschlossen 
sind Die Steuer-, Regel- und Oberwachungseinheit der 
Laufbildkamera 1 steuert und Qberwacht die verschie- 
denen Kamerafunktionen wie Transportgeschwindig- 
keit des Laufbildfilms, Einstellung der Spiegelblende, 
Betatigung einer VIdeoausspiegelung usw. sowie kasset- 
tenseitiger Daten wie Art der Kassette, Lange des be- 
lichteten und unbelichteten Films usw. 

Die kameraseitige Steuer- und Erfassungseinheit 2 ist 
wahlweise fur den Funk- oder Kabelbetrieb ausgelegt 
und kompatibel mit bestehenden Fernbedienungsein- 
heiten, die zur Kabel-Fernbedienung eingesetzt werden. 
Fur den Funkbetrieb weist die kameraseitige Steuer- 
und Erfassungseinheit 2 eine Funk-Modemeinheit auf, 
die als "Funk-Acces-Poinf fur ein sternformiges Funk- 
netz dient Sie enthalt weiterhin einen Mikroprozessor 
zur Kopplung der verschiedenen kameraseitigen Bau- 
teile mit der Funk-Modemeinheit zur Abgabe und zum 
Empfang von Steuer- und Oberwachungssignalen. 

Fur den Kabelbetrieb der kameraseitigen Steuer- und 
Erfassungseinheit 2 wird anstelle der Antenne ein Kabel 
angeschlossen oder im Falle eines Verzichts auf die 
Funk-Modemeinheit die Verbindung zu den bediener- 
seitigen Kontrolleinheiten fiber einen Kamerasteue- 
rungs-BUS hergestellt, so daB vorhandene Kabel-Hand- 
einheiten direkt an die kameraseitige Steuer- und Erfas- 
sungseinheit 2 angeschlossen werden konnen, wahrend 
drahtlose Fernbedienungseinheiten fiber einen Steuer- 
BUS- Adapter angeschlossen werden. 

Auf der Fernbedienungsseite ist eine erste bediener- 
seitige Kontrolleinheit 3 vorgesehen, an die wahlweise 
Kabel-Fernbedienungseinheiten 7, 8 angeschlossen und 
den verschiedenen Kamera- und Objektivfunktionen 
zugeordnet werden konnen. So kann beispielsweise die 
Fernbedienungseinheit 7 zur Zoom- und Iris-Kontrolle 
verwendet werden, wahrend die Fernbedienungseinheit 
8 zur Fokuseinstellung, Einstellung der Transportge- 
schwindigkeit und dgL dient Eine zweite Kontrollein- 
heit 4 ist zum ausschlieBlichen Funkbetrieb vorgesehen 
und kann z. B.der alleinigen Fokuseinstellung dienen. 

Eine dritte Kontrolleinheit 5 ist als "Pen-based Com- 
puter" ausgelegt, d. h. als Handterminal zur Datenuber- 
tragung. Ein derartiges Handterminal eignet sich nicht 
nur zur Eingabe von Steuerbefehlen, sondern vor allem 
zur Durchfiihrung von Oberwachungsfunktionen, d. h. 
zur Anzeige und Speicherung kamera- und aufnahme- 
spezifischer Daten. Diese Daten konnen mit zusatzli- 
chen Informationen gekoppelt werden, beispielsweise 
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die Zuordnung bestimmter Filmsequenzen zum Dreh- 
buch, eines Filmcodes zu bestimmten Kameraeinstellun- 
gen usw. Ein derartiger Pent-based Computer wird bei- 
spielsweise von der Firma TELXON unter der Produkt- 
5 bezeichnung PTC- 1140 angeboten und verffigt fiber ein 
Display mit 64 Graustufen und einen kabellosen, elek- 
tromagnetischen Stift, mit dem Aufzeichnungen direkt 
auf den BUdschirm ersteUt werden bzw. aus vorgegebe- 
nen Menus Funktionen ausgewahlt werden konnen. Das 
io integrierte Funkmodul zur kabellosen Datenubertra- 
gung verwendet das Funkverfahren Spread-Spectrum, 
MODACOM oder ARDIS. 

Die Stromversorgung erfolgt im Funkbetrieb fiber 
angeflanschte Akkus bei den bedienerseitigen Kontroll- 
15 einheiten, an der Kameraseite wird fiber das AnschluB- 
kabel zur Kamera die Stromversorgung zugef fihrt. Ein 
paralleler Betrieb von mehreren Obertragungsstrecken 
ist moglich, es konnen auch — wie vorstehend beschrie- 
ben — mehrere bedienerseitige Kontrolleinheiten mit 
20 einer Kameraeinheit eine Verbindung aufrechterhalten 
(Netzwerksbetrieb), wodurch eine Verkabelung bei 
Verwendung mehrerer Kontrolleinheiten entfallen 
kann. Im Kabelbetrieb kann auch der Akku weggelas- 
sen werden, da die Stromversorgung der Kontrollein- 
25 heit fiber die Kabelverbindung von der Kameraseite her 
zugef fihrt wire}. 

In das Funknetz mit einbezogen werden kann eine 
Workstation 6, die die Anzeige, Oberwachung und Pro- 
toko ilierung samtlicher kamera- und aufnahmespezifi- 

30 scher Daten ermoglicht sowie die Eingabe von Steuer- 
befehlen eriaubt, Prioritaten der bedienerseitigen Kon- 
trolleinheiten vorgibt usw. 

Die Funkverbindung zwischen den bedienerseitigen 
Kontrolleinheiten 3, 4, 5 bzw. der Workstation 6 und der 
35 kameraseitigen Steuer- und Erfassungseinheit 2 wird 
mittels Mikrowellen-Transceiver hergestellt, die eine 
Spread-Spektrum-Sende-/Empfangs-Technologie be- 
nutzen. In diesen Transceivern sind Sender und Empf an- 
ger zusammengefaBt und sie sind mit einer einheitlichen 
40 Schnittstelle zu den kameraseitigen und bedienerseiti- 
gen Gerateteilen ausgestattet 

Zur Erzielung einer hohen Datensicherheit wird ein 
spezielles Protokoll mit automatischem CRC-Check 
verwendet, welches samt Hardware-Technologie von 
45 den Funk-LANs aus der Computertechnik fibernom- 
men wird. Die Gerate arbeiten ublicherweise im Fre- 
quenabereich von 2,4 bis 2J5 GHz, das in vielen Landern 
fur eine unlizenzierte Datenfibertragung freigegeben 
ist Diese Geratetechnik erm6glicht eine zuverlassige 
so und bedienerfreundliche Einbindung von Kontrollrech- 
nern in die Kamera- und Objektivkontrolle in Verbin- 
dung mit einem kameraspezifischen Software- Driver. 

Fig. 2 zeigt in Abwandlung der Anordnung gemaB 
Fig. 1 ein Netzwerk mit einer kameraseitigen Steuer- 
55 und Erfassungseinheit 2 und drei bedienerseitigen Kon- 
trolleinheiten 3, 4, 40, von denen die Kontrolleinheit 3 
zusatzlich mit einer Kabel-Fernbedienungseinheit 7 
verbunden ist, deren Signale mittels des Funkmodems 
der Kontrolleinheit 3 in Funksignale umgesetzt werden. 
60 In den Fig. 3 und 4 sind Beispiele fur die Einbindung 
der erfindungsgemaBen Vorrichtung zur Steuerung, Re- 
gelung und Kontrolle von Laufbildkameras in ein Netz- 
werk dargestellt 
Fig. 3 zeigt die Verbindung eines zentraien Funk-Ac- 
65 ces-Points 91 mit einem Steuer- und Daten-BUS 20, der 
mit einem Fileserver 9 verbunden ist Der Funk-Acces- 
Point 91 sendet und empfangt Steuerbefehle und Daten 
von einer kameraseitigen Steuer- und Erfassungseinheit 
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2 sowie bedienerseitigen Kontrolleinheiten 4, 5 und 
zwei Arbeitsstationen 61, 62. Damit wird eine fiberge- 
ordnete Steuer- und Oberwachungseinrichtung ge- 
schaffen, die die Koordination verschiedener Bediener- 
funktionen ermoglicht und beispielsweise zur Einstel- 
lung von Bedienerhierarchien eingesetzt werden kann, 
die zentrale Steuerung und Oberwachung verschiede- 
ner Laufbildkameras ermoglicht und gegebenenfalls 
auch zur Synchronisation verschiedener Kameras zur 
Aufnahme ein- und derselben Szene eingesetzt werden 
kann. 

Alternativ hierzu ist in Fig. 4 die Anordnung zweier 
Funk-Acces-Points 92, 93 dargesteUt, die jeweils auf ei- 
ne bedienerseitige Funkfrequenz ausgerichtet sind, so 
daB sie jeweils nur die Sende- und Empfangssignale der 
bedienerseitigen Kontrolleinheiten 3 (in Verbindung mit 
Kabel-Ferabedienungseinheiten 7, 8), 5a bzw. 4, 5b und 
den kameraseitigen Steuer- und Erfassungseinheiten 2a 
bzw. 2b, die jeweils einer Laufbildkamera zugeordnet 
sind, senden und empfangen. 

Fig. 5 zeigt eine kameraseitige Steuer- und Erf as- 
sungseinheit 2, die sowohl fur einen Funkbetrieb als 
auch fur einen Kabelbetrieb eingesetzt werden kann. 
Die verschiedenen Antriebseinheiten fur die Fokus-, Zo- 
om- und Iriseinstellung werden entsprechend ihrer 
Funktion an den zugeordneten Buchsen 25, 26, 27 ange- 
schlossen bzw. alternativ mit einer funfpoligen BUS- 
Buchse verbunden. Unmittelbar neben der jeweiligen 
MotoranschiuBbuchse sind Schalter fur die Laufrich- 
tungsumpolung vorgesehen. Die Kamera- und Kasset- 
tenfnnktionen konnen fiber eine Schnittstelle 29 einge- 
geben werden. Mit einem EIN/AUS-Schalter 28 wird 
die kameraseitige Steuer- und Erfassungseinheit 2 initi- 
iert. Ober eine Kurzwellenantenne 24 werden die Signa- 
le an die Kontrolleinheiten gesendet bzw. von diesen 
empfangen. 

Die Ausnutzung der Netzwerkeigenschaften der 
Funk-LAN-Technologie erlauben in Verbindung mit ei- 
ner geeigneten Betriebssoftware das Implementieren 
neuer Funktionalitaten und damit Produktf eatures. Spe- 
ziell erwahnenswert ist die Mdglichkeit der zeitlich pra- 
zisen Kopplung von Kamerarampenfunktionen mit der 
Verstellung der Objektiveinstellung. Weiterhin konnen 
alle Memoryfunktionen, wie sie durch die Memorymo- 
duloption einer Zoom-Motoreinheit zur Verfugung ste- 
hen, in erweiterter Form auf Funk-PCs implementiert 
werden. Die Mdglichkeiten reichen hier an einfache 
Motion-Control-Systeme heran. Eine Weiterleitung von 
Timecode und Szenendaten fur Verwaltungsfunktionen 
kann auch ohne direkten AnschluB des Objektivsteuer- 
systems an die Kamera erf olgen. 

In den Fig. 6 und 7 sind zwei Varianten einer bedie- 
nerseitigen Kontrolleinheit 4 dargesteUt, die aus einem 
Bedienungshandrad 41 bzw. zwei Bedienungshandra- 
dern 41, 42 zur Eingabe von beispielsweise Zoom-, Iris- 
und/oder Focus-Daten, einem Eingabe- und Anzeige- 
f eld 43 und einer Antenne 44 bestehen. Die bedienersei- 
tige Kontrolleinheit ist modular aufgebaut und setzt sich 
aus folgenden Modulen zusammen: einem Controller, 
dem bzw. den Bedienungshandrad/radern, einem Mo- 
dem, einer Batterie und einem Steuersystem-BUS- 
Adapter. 

Der Controller ist die zentrale Einheit des Gerates 
und beinhaltet eine Mikroprozessorkontrolle fur die 
Umformung der Stellinformationen und BUS-Signale in 
ein fur die Funkfibertragung geeignetes Format. Zusatz- 
Iich konnen die Daten eines RS-232-Kanals zur Ober- 
tragung hinzugef0gt werden. 



Das Modem-Modul beinhaltet ein Funk-Datenmo- 
dem mit abgestimmtem AnschluB zum Controller. 

Der Steuersystem-BUS- Adapter besteht im wesentli- 
chen aus einem Verteilerstuck mit einer Objektiv-Steu- 
5 er-BUS- und Kamerasteuereinheit-Buchse, womit sich 
mehrere Mdglichkeiten der Aufrustung fur einen Mehr- 
achsenbetrieb und der Verwendung von bereits vorhan- 
denen Objektivsteuer-Handeinheiten ergeben. An den 
Steuersystem-BUS-Adapter konnen eine Zoomeinheit 
to mit oder ohne Fokussiereinheit sowie ein zur Steuerung 
der Kamerafunktionen kompatibles Gerat, wie die 
Fembedienungseinheiten 7, 8* angeschlossen werden. 

Weiterhin kann ein zweiter Fokusknopf angeschlos- 
sen werden, so daB eine Fokus/Iris-Haupteinheit zur 
15 Verfugung steht, ohne daB eine Zoom-Haupteinheit be- 
notigt wird. Diese Konfiguration laBt sich ohne Modem- 
teil und Akku auch fiber ein vorhandenes funfpoliges 
Objektiv-Steuer-BUS-Kabel mit der kameraseitigen 
Steuer- und Erfassungseinheit verbinden. 
20 Die Bedienfunktionen und daf ur vorgesehene Bedien- 
elernente sind analog zu den existierenden Kabel-Kon- 
trolleinheiten ausgelegt und mit Bedienelementen fur 
den Funkbetrieb erweitert. Dies betrifft vor allem die 
Vorwahl eines von drei zur Verfugung stehenden Funk- 
25 kanalen, was auch den gleichzeitigen Betrieb von drei 
Funksets an einem Drehort erlaubt 

In Fig. 8 ist in einer. schematischen Obersicht der In- 
formationsfluB zwischen dem Kamera- und Objektivsy- 
stem sowie der bedienerseitigen Kontrolleinheit darge- 
30 stellt Die bedienerseitige Kontrolleinheit 5, die in die- 
sem Ausfuhrungsbeispiei als Pen-Based Computer aus- 
gefuhrt ist, enthalt eine Anzeigeeinheit 100 sowie eine 
Bedieneinheit 101, die drahtlos oder fiber ein Kabel mit 
der Laufbildkamera 1 verbunden sind. Mit dem Objek- 
35 tivanschluB der Laufbildkamera 1 ist ein Objektiv 12 
verbindbar, das mit zwei Motoreinheiten 14, 15 zur mo- 
torischen Verstellung koppelbar ist 

Die Motoreinheiten 14, 15 empfangen vom Objektiv 
12 Daten fiber die Scharfensteilung, die Irisstellung und 
40 die Objektivkennung und treiben ihrerseits die Verstell- 
einrichtungen des Objektivs an. Weiterhin geben die 
Motoreinheiten 14, 15 Erfassungssignale fiber die Ist- 
Scharfe, die Ist-Iriseinstellung und die Objektivkennung 
an die Laufbildkamera 1 ab und empfangen von der 
45 Laufbildkamera Signale fur die Soll-Scharfe und die 
Soll-Iriseinstellung. 

Von der Laufbildkamera 1 werden Signale fiber die 
aktuellen Objektivwerte und die aktuellen Kamerawer- 
te an die Anzeigeeinheit 100 der bedienerseitigen Kon- 
50 trolleinheit 5 abgegeben und Signale fiber die angewahl- 
ten Objektivwerte, die angewahlten Kamerawerte und 
errechnete Kombinationswerte, wie beispielsweise die 
Iris/Bildfrequenz, von der Bedieneinheit 101 der bedie- 
nerseitigen Kontrolleinheit 5 empfangen. 
55 In den Fig. 9 und 10 ist eine schematische Obersicht 
der verwendeten Komponenten eines Kamera-/Objek- 
tivsystems dargesteUt 

Das Kameraobjektiv 12 weist Kodierscheiben fur die 
optischen StellgrSBen auf und wahlt eine PL-Fassung, 
60 die keine elektrische Schnittstelle zwischen dem Objek- 
tiv und der Laufbildkamera aufweist Die Motoreinheit 
14 enthalt eine Abtastung der Kodierscheiben und dient 
beispielsweise der Scharfeneinstellung des Objektivs 12. 
Die zweite Motoreinheit 15 dient zur Iriseinstellung und 
65 ist ebenso wie die erste Motoreinheit 14 direkt mit der 
Laufbildkamera 1 verbunden und wird aus dem kamera- 
seitigen Akkumulator gespeist 

Fig. 10 zeigt schematisch die Moglichkeit eines Ob- 
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jektivwechsels ohne Entfernen der Motoreinheit sowie 
einen wahlweise mdglichen AnschluB fur eine direkte 
manuelle Betatigung mit einer entsprechenden Steuer- 
einheit21. 

5 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zur Steuerung, Regelung und Kon- 
trolle einer Laufbildkamera, gekennzeichnet 
durch eine kameraseitige Steuer- und Erfassungs- to 
einheit (2), die einerseits mit einer Funk-Sende- 
Empfangseinheit und andererseits mit mindestens 
einem Kamerafunktionen steuernden oder erfas- 
senden Bauelement verbunden ist, und mindestens 
eine bedienerseitige Kontrolleinheit (3 bis 8) zur 15 
Eingabe und zum Empfang von die Kamerafunktio- 
nen steuernden und erfassenden Steuer- und Kon- 
trollsignalen. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die kameraseitige Steuer- und Erf as- 20 
sungseinheit (2) mit einer Schnittsteile zur Verbin- 
dung der Steuer- und Erfassungseinheit (2) mit ei- 
nem mit Fernbedienungs- und Oberwachungsein- 
richtungen verbundenen BUS-Kabel versehen ist 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 25 
zeichnet, daB die bedienerseitige Kontrolleinheit (3, 

4. 5, 6) modular auf gebaut ist und 

a) einen LCS-BUS-Adapter mit einer Linsen- 
steuersystem- und Kamera-Kontrolleinheit- 
Buchse zum AnschluB mindestens einer die 30 
Kamerafunktionen steuernden Fernbedie- 
nungseinheit und zur Abgabe von BUS-Steu- 
ersignalen, 

b) einem rnikroprozessorunterstutzten Cont- 
roller fur die Umformung von Eingabe-Steuer- 35 
signalen und den BUS-Steuersignalen in ein 
fur eine Funkabertragung geeignetes Format 
und 

c) ein Modem-Modul mit einem Daten- Mo- 
dem mit abgestimmtem AnschluB zum Cont- 40 
roller enthalt. 

4. Vorrichtung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
mehrere par allele Obertragungsstrecken vorgese- 
hensind. 45 

5. Vorrichtung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
mehrere bedienerseitige Kontrolleinheiten (3 bis 6) 
vorgesehen und einer kameraseitigen Steuer- und 
Erfassungseinheit (2) zugeordnet sind 50 

6. Vorrichtung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die bedienerseitigen Kontrolleinheiten (3 bis 6) und 
die kameraseitige Steuer- und Erfassungseinheit (2) 
eine Einrichtung zur Auswahl eines von mehreren 55 
Funkbandern aufweisen. 

7. Vorrichtung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
eine bedienerseitige Kontrolleinheit aus einem 
Pen-based Computer (5) besteht 60 

8. Vorrichtung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche 1 bis 6, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein bedienerseitige Kontrolleinheit (3) mit 
mindestens einer Kabel-Fernbedienungseinheit (7, 

8) iiber einen BUS- Adapter verbunden ist. 55 

9. Vorrichtung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Funksende- und Empfangseinheit der kamera- 



seitigen Steuer- und Erfassungseinheit (2) und die 
Funksende- und Empfangseinheit der bedienersei- 
tigen Kontrolleinheit (3 bis 6) aus einem Mikrowel- 
len-Transceiver bestehen. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mikroweilen-Transceiver mit ei- 
ner Spread-Spektrum-SendeVEmpfangs-Techno- 
logie versehen sind. 

1 1. Vorrichtung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
in den Mikrowellen-Transceivern ein Protokoll mit 
automatischem CRC-Check verwendet wird. 

12. Vorrichtung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die kameraseitige Steuer- und Erfassungseinheit (2) 
und/oder die bedienerseitige Kontrolleinheit (3 bis 
6) einen Mikrocomputer zum Protokollieren von 
kameraspezifischen Daten, wie belichtete Filmlan- 
ge, Speicherung von Aufhahmesequenzen, Abgabe 
von Steuersignalen zur Steuerung von Kamera- 
funktionen und dgL aufweisen. 



Hierzu8Seite(n) Zeichnungen 



ZEICHNUNGEN SE1TE 1 



Nummer: 
Int. CI. 6 : 

Often! egungstag: 



DE 196 29 484 A1 
G03B 19/18 

15. Januar 1998 



F i g. 1 




702063/524 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummer: 
Int. CI. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE 19629 484 A1 
G03B 19/18 

15. Januar 1998 




702 063/524 



ZEICHNUNGEN SEITE 3 



Nummer: DE 196 29 484 A1 

Int. CK 6 : G03B 19/18 

Offenlegungstag: 15. Januar 1998 




702 063/524 



ZEICHNUNGEN SEITE 4 



Nummer: 
Int. CI.*: 

Offenlegungstag: 



DE 196 29 484 A1 
G03B 19/18 

15. Januar 1998 



F i g. 4 




702 063/524 



ZE1CHNUNGEN SEITE 5 



Nummer: DE 196 29 484 A1 

Int. CI. 6 : G03B 19/18 

Offenlegungstag: 15. Januar 1998 



F i g. 5 




702 053/524 



ZEICHNUNGEN SEITE 6 



Nummer: DE 196 29 484 A1 

Int. CI. 6 : G03B 19/18 

Offenlegungstag: 15. Januar 1998 



F i g. 6 




F i g. 7 




o o 

o CD 

O CD 

o CD 

mo 

'Ely 



702063/524 



ZEICHNUNGEN SEITE 7 



Nummer: 
Int. CI. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE 196 29 484 A1 
G03B 19/18 

15. Januar 1998 



F i g. 8 




41 



702 063/524 



ZEICHNUNGEN SEITE 8 Nummer: DE 196 29 434 A1 

Int. CI. 6 : G03B 19/18 

Offenlegungstag: 15. Januar 1998 




Fig. 10 




702 063/524 



7!H]IS PHOE BLANK (usptoj 



